Weiterentwicklung des Soft Exosuits fur die
Rehabilitationstechnik

Kraftmessung am Soft Exosuit

Ausgangslage:
Der am Institut ILT der Ostschweizer Fachhochschule = Da durch die mechanischen Anpassungen das
entwickelte Soft Exosuit unterstiitzt dessen Trager, Bewegungsprofil unbefriedigend generiert werden
mithilfe externer Aktivierung der Gelenke, bei kann, wurden Verbesserungsvorschlage noch
Alltagsbewegungen. Der Exosuit aktiviert die Gelenke erarbeitet.

Uber Bowdenziige. Zur Unterstiitzung wird das
Bewegungsprofil des Tragers aufgenommen und
abgespeichert. Das generierte Bewegungsprofil wird
unabhangig von der Bewegung des Tragers
abgespielt. Dies fiihrt zu einer Unsicherheit sowie
einer unnaturlichen Unterstlitzung des Tragers.

CAD Abbild der Antriebseinheit
Eigene Darstellung

Vorgehen:

Zu Beginn wird der Stand der Technik geklart.
Anschliessend werden sieben Konzepte erarbeitet,
welche in einer Nutzwertanalyse ausgewertet werden.
Das finale Konzept wird im CAD aufgebaut und mit
einer FEM-Analyse erweitert. Die ausgelegten iy
Kraftsensoren werden platzsparend in die
bestehende Struktur integriert. Nachfolgend wird das
in labVIEW erstellte Programm getestet und
ausgewertet. Nach den Tests werden die

auftretenden Probleme behandelt und
Lésungsvorschlage erlautert.

ErgebniS' Statische Kraftmessung mit elastischen Elementen
) . o Eigene Darstellung
Der bestehenden Soft Exosuit wurde mit einer
Kraftmessung erweitert und getestet. Die Messungen Kraftmessung am Exosuit
zeigen einen linearen Krafteverlauf, der stark von den
elastischen Elementen an der Patientenanbindung ‘ -

abhangig ist. Der Motorstrom korreliert dabei mit der
wirkenden Kraft. Die Kraftmessung kann in Echtzeit
Uber ein Graphical User Interface (GUI) verfolgt
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werden. Weiter kann im GUI eine Kraft zur ‘ % e .
Uberlastsicherung festgelegt werden, welche die i LI L I
Bewegung der Bowdenkabel frei gibt und somit den o=t e e
Trager und das System schiitzt. et
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Exosuit im Test
Eigene Darstellung
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